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Die Erfindung betrifft eine Auswuchtmaschine, bei 
der ein zu priifender Rotor, beispielsweise ein Kraft- 
fahrzeugreifen, an einer querverschiebbar oder pen- 
delnd gelagerten Welle befestigt wird und bei der die 
bei der Drehung des Rotors auftretenden mecha- 
nischen Schwingungen von einem entsprechenden 
Gebersystem in elektrische Schwingungen umgesetzt 
werden, die einerseits auf ein Anzeigegerat oder eine 
Einrichtung zur FeststeHurig und Speicherung der 
GroBe der Unwucht des Rotors wirken uiid die 
andererseits in einem Phasenvergfeichsglied mit einer 
hinsichtlich ihrer Phase von dem Drehwinkel der 
Welle abhangigen Vergleichsimpulsfolge oder Ver- 
gleichswellenform zur Bestimmung der Winkellage 
der Unwucht gemischt wird. Dabei wird die Winkel- 
lage vorzugsweise durch entsprechende Verdrehung 
cfes Stators der Erzeugungseinrichtung der Vergleichs- 
impulsfolge oder durch die ortliche Stellung eines 
zwischeh die Erzeugungseinrichtung der* Vergjeichs- 
impulsfolge und die Welle eingeschalteten Getriebe- 
teiles ermittelt und festgehalten. Nach Beendigung 
des MeByorganges wird der Rotor in Abhangigkeit 
von der ermittelten und gespeicherten Winkellage der 
Unwucht in eine bestimmte Winkellage relativ zu 
einem suitionaren Punkt eingedreht. 

Es s ind Auswuchtmaschinen bekannt, bei denen 
mittels eines mit clem auszuwuchtenden Rotor ge- 
koppelten Phasengebers ein Hilfswechselstrom er- 
zeugt wird, der durch em EmsfeDglled des Phaserr- 
gebers auf die Phase eines von det Unwucht gesteuer- 
ten MeBwechselstromes einstellbar ist. Nach Still- 
setzung der Maschine wird der auszuwuchtende Rotor 
mittels des als Drehmomenterzeuger umschaltbaren 
Phasengebers selbsttatig in eine durch die Stellung 
des Phasengebereinstellgliedes bestimmte Lage nach- 
gefuhrt Der Phasengeber kann eine verdrehbare 
Standerwicklung haben. Es kann auch ein Drehfeld- 
generator verwendet werden, welcher ein Drehfeld- 
systein speist, das in einem verdrehbaren Anker die 
Hilfewediselspannung induziert. Weiterhin sind Aus- 
wuchtmaschinen mit selbsttatigen Eindrehvorrichtun- 
gen bekannt, welche eine ein- und ausriickbare Arre- 
tiervorrichtung besitzen, die durch Auslosuhg eines 
elektrischen Steuerimpulses seitens einer Winkellage- 
geberanlage eingeriickt werden, urn den Rotor in 
richtiger Winkellage fur die Ausgleichsbearbeitung 
festzuhalten. 

GemaB einem alteren Vorschlag wird bei einer 
Maschine zum selbsttatigen Bestimmen und Aus- 
gjeichen der Unwucht eines Wuchtkorpers dieser in 
die richtige Bondage nach Beendigung des MeBlaufes 
mittels eines Servomotors seibsttatigxeingedreht Der 
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Servomotor wird durch einen Synchronenempfanger 
20 einer nach dem Drehfeldprinzip in Ringfeldausfiih- 
rung arbeitenden Femiibertrjigungsanlage gesteuert 
Pie Synchrongeberwelle der Femubertragungsanlage 
ist mit der Welle des Servomotors fur die Ermittlung 
der Unwuchtlage gekuppelt 
25 Es ist nun eine Reihe von Fallen denkbar, bei 
denen eine unmittelbare Beseitigung der festgestellten 
Unwucht der Priiflinge aus technischen oder wirt- 
schaftlichen Grunden nicht moglich oder erwiinscht 
ist oder bet denenr bei&pielsnrdse. die Priiflinge ledig- 
30 lich nach bestimmten Giiteklassen hinsichtlich der 
aufgefundenen Unwucht sortiert werden sollen. Die 
Priiflinge werden dann so markiert, daB die GroBe 
und die Lage ihrer Unwucht erkennbar ist. Die Un- 
wucht kann darm gegebenenfalls sparer bei der Mon- 
35 tage der Priiflinge berucksichtigt und ausgeglichen 
werden. 

Eine derartige Behandlung ist beispielsweise bei 
Kraftfahrzeugreifen erforderlich, da es im allgemeinen 
nicht zulassig ist, an Kraftfahrzeugreifen Material zur 
40 Beseitigung der, Unwucht zu entfernen oder hinzu- 
zufugen. Die Herstellerfirmen fiir Kraftfahrzeugreifen 
sortieren vielmehr die Reifen hinsichtlich der GroBe 
der aufgefundenen Unwucht nach Giiteklassen und 
markieren die Lage der Unwucht durch einen Farb- 
45 stempel. Beim Aufziehen der Reiferi auf die Felgen 
kann dann fur einen entsprechenden Ausgleich der 
Unwucht durch entsprechende Winkelstellung des 
Schlauchventils oder durch Hinzufiigen von Aus- 
gleichsgewichten gesorgt werden. 
50 GemaB der Erfindung wird dementsprecherid eine 
in der Nahe des zu priifenden Rotors ^angeordnete 
M^iemngseinrichtung von der Speichereinrichtung 
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Fur die GroBe der Unwucht in Abhangigkeit von einer Fig. 1 eine schematische Darstellung der Aus- 

Zeitrelaisschaltung so gesteuert, daB sie nach dem fuhrungsform, 

abschlieBenden Eindrehen des Rotors auf diesem eine Fig, 2 einen Stromlaufplan im Blockschaltbild. 

bestimmte Markierung an einer bestimmten Stelle- Eine vorzugsweise vertikal angeordnete Welle 1 

desselben je nach der ermittelten Lage der Unwucht 5 tragt, \vie aus Fig, 1 ersichtlich ist, an ihrem oberen 

anbringt, vorausgesetzt, daB die GroBe der Unwucht Ende einen Aufnahmetisch 2. Die Welle ist in einem 

in einen bestimmten Toleranzbereich fallt, wahrend Schwinglager S drehbar gelagert und wird von einem 

in wenigstens einem anderen GroBenbereich der Un- Hauptantriebsmotor 4 iiber einen Keilriementrieb 5, 

wucht eine andere Markierung oder gar keineMarkie- eine Antriebsscheibe 6 und eine Gelenkwelle 7 an- 

rung angebracht wird* Vorzugsweise wird die Ab- io getrieben. Das Schwinglager 3 kann mittels einer 

nahmeeinrichtung des Rotors gesperrt, wenn die Arretiervorrichtung 8 arretiert werden. 

GroBe der Unwucht einen bestimmten Toleranz- Zum langsamen Eindrehen des Aufhahmetisches 2 

bereich uberschreitet. in eine bestimmte Winkelstellung dient ein Hilfs- 

Bei einer bevorzugten Ausfiihrungsform einer Aus- motor 9, welcher liber Schneckentriebe 10 und 11 

wuchtmaschine gemafl der Erfindung wird die ge- 15 eine Kupplungsschei.be einer magnetischen Kupplung 

speicherte Anzeigespannung der GroBe der Unwucht 12 antreibt, deren andere Kupplungsscheibe mit der 

iiber eine MeBleitung einem Eliminationsglied zu- Welle der Antriebsscheibe 6 verbunden ist. Weiterhin 

gefuhrt, das auf elektronischem Weg die Giiteklasse ist auf der Welle der Antriebsscheibe 6 ein Zahnrad 

des Rotors ermittelt und iiber eine Relaisschaltung eines Zahnxadtriebes 13 angeordnet, iiber den eine 

die Markierungseinrichtung je nach der ermittelten 20 Scheibe 14 eines Impulsgebers angetrieben wird. Die 

Giiteklasse in eine Vorwahlstellung bringt. Scheibe 14 besitzt einen elektrisch leitenden Mantel, 

Vorzugsweise ist die Markierungseinrichtung als der sich — abgesehen von einer isolierten Lucke — 

Stempeleinrichtung ausgebildet iiber den gesamten Umfang erstreckt. Der Mantel ist 

ZweckmaBigerweise bewirkt das Eliminationsglied geerdet. Der Scheibe 14 ist ein konzentrisch zu der- 

die Markierung der Rotore nur in einem bestimmten 25 selben angeordneter Ring 15 zugeordnet, welcher 

Toleranzbereich, wahrend es auBerhalb dieses Tole- einen an dem Mantel der Scheibe 14 anliegenden 

ranzbereiches eine selbsttatige oder halbselbsttatige Schleifer 16 tragt. Der Schleifer 16 ist iiber einen 

Emrichtung zur Aussortierung der fehlerhaften Rotore "Wlderstand 18 mit einer Gleichspannungsquelle 17 

in Gang setzt oder die Abnahmeeinrichtung fur den verbunden. Solange der Schleifer 16 an der leitenden 

Rotor sperrt. 30 Peripherie der Scheibe 14 anliegt, hat er Erdpotential. 

Das Eliminationsglied enthalt vorzugsweise zwei Wenn also die Scheibe 14 mit der Welle 1 uml'auft, 

Elektronenrohren, deren Gitter mit verschieden entsteht am Schleifer 16 jedesmal ein fechteckformi- 

hohem Potential negativ vorgespannt sind. Auf die ger SpannungsstoB, wenn er iiber die isolierte Lucke 

Gitter der Elektronenrohren wird die der GroBe der hinweggleitet. Ein Schalter 32 mit den Kontakten 32 a 

Unwucht zugeordnete MeBspannung aufgeschaltet. 35 und 32 b ermoglicht eine Umschaltung des Spannungs- 

Die Markierungseinrichtung enthalt dabei zwei Stem- stoBes fur einen spater noch erlauterten Zweck. 

pel, die je iiber einen in dem Anodenkreis je einer Der Ring 15 kann uber eine Schnecke 19 von 

der Elektronenrohren liegenden Relaissatz so ge- einem Hilfsmotor 20 in eine bestimmte Winkellage 

steuert werden, daB die Stempel je nach der an- eingedreht werden. 

gelegten Gittervorspannung vorzugsweise niagnetisch 40 Mit dem Schwinglager 3 ist ein Geber 21 ver- 

blocfciert werden, wenn die der GroBe der Unwucht bunden, welcher die mechahischen Erschiitterungen 

zugeordnete Spannung bestimmte Toleranzbereiche des Schwinglagers 3 aufnimmt und diese in, eine im 

uberschreitet, so daB also beispielsweise die Rotore wesentlichen sinusformige Wechselspanhung umsetzt 

einer ersten Giiteklasse mit zwei Markierungspunkten Die Wechselspannung wild mittels eines Verstarkers 

und die Rotore einer zweiten Giiteklasse mit einem 45 22 verstarkt und mittels eines Triggers 23 in eine fre- 

Markierungspunkt versehen werden, wahrend die quenz- und phasenmaBig entsprechende Rechteck- 

AusschuBrotore ungekennzeichnet bleiben. spannung umgewandelt. 

Bei einer weiteren bevorzugten Ausfiihrungsfonn Eine Phasenvergleichseinrichtung 24 enthalt zwei 

wird eine pneumatische Spanneinrichtung fur den nicht naher dargestellte Differenzierglieder, durch 

Rotor selbst^tig freigegeben, "wenn der gepriifte 50 welche die Rechteckspannungen in nadelformige Im- 

Rotor hinsichtlich seiner Unwucht innerhalb eines pulse verwandelt werden, und ein Vergleichsglied, 

zulassigen Toleranzbereiches liegt und als solcher von welches bei dem zeitmaiBigen Zusammenf alien zweier 

der Markierungseinrichtung gekennzeichnet wurde, nadelformiger Impulse der beiden Differenzierglieder 

indem die in Ruhestellung zuriickgefuhrte Markie- ein Steuerkommando einem Schait^ied 25 zuleitet, 

rungseinrichtung, beispielsweise die Stempel, einen 55 welches 'm diesem Augenblick den Hilfsmotor 20 ab- 

Schaltimpuis aiif ein Schaltschiitz geben, mittels schaltet 

dessen die automatische . Spanneinrichtung gelostwird, Bei jedem Umlauf der Aufnahme 2 wird also 

so daB der gepriifte Rotor ohne manuelle SchaltmaB- — vorausgesetzt, daB der Schalter 32 auf den Kon- 

nahmen von der Aufnahme abgenommen werden takt 32 a geschaltet ist — einem Differenzlerglied der 

kann. AusschuBrptore, die keine Kennzeichnung er- 60 Phasenvergleichseinrichtung 24 ein Rechteckimpuls 

halten, bleiben festgespannt, so daB der die Vorrich- von dem Schleifer 16 und dem anderen Differenzier- 

tung bedienende Wuchter die Spannvorrichtung mit ghed ein weiterer Rechteckimpuls von dem Trigger 

Hilfe eines besonderen Schalters, beispielsweise eines 23 geliefert. 

FuBschalters, auslosen muB, urn den AusschuBrotor Der Hilfsmotor 20 dreht iiber die Schnecke 19 den 

von der Aufnahme entfernen zu konnen. 65 Ring 15 so lange, bis die beiden Rechteckimpu^e und 

Die Zeichnungen * stellen eine bevorzugte Aus- damit die hadelformigen Impulse zeitmaBig zu- 

f iihrungsform einer Vorrichtung gemaB der Erfindung sammenf alien. In diesem Augenblick wird er von 

dan Es zeigt dem Schaltglied 25 stillgesetzt Da die Phasen- 
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beziehung der voa dem Trigger 23 geliefertea Recht- tung 24 iiber das Scbaltglied 25 den Hilfsmotor 20 
eckspapnung von der Unwucht eines auf den Auf- wieder abschaltet. Das Schaltglied 25 lost auch — wie 
nahmetisch 2 gelegten Priiflings, z. B. eines Kraftfahr- dies nicht naher dargestellt ist — die Verbihdung der 
zeugreifens 26, abblngig ist, kann also aus derjenigen Speichereinrichtung 27 mit dem Verstarker 22, so daB 
Stelluag, ifa welcher der Ring 15 ziir Ruhe gekommen 5 der in der Speichereinrichtung 27 gespeicherte Un- 
ist, die Wmkellage der Unwucht des Kraftfahrzeug- wuchtgroBenwert nicht mehr verandert wird Gleich- 
reifens 26 ermittelt werden. zeitig mit dem Abschalten des Motors 20 wird das 

Die Grofle der Unwucht des Kraftfahizeugreifens Lager 3 von der Arretiervorrichtung 8 wieder arre- 
26 wird aus der Amplitude der von dem Verstarker tiert. Der Hauptmotor 4 wird abgeschaltet, ein weite- 
22 geheferten sinusformigen Wechselspannung be- io res Zeitrelais 35 wird eingeschaltet, das nach einer 
snmmt und in einer Speichereinrichtung 27 ge- zeitlichen Verzogerung, die ausreicht, urn den Auf- 
speichert. Mit der Speichereinrichtung 27 ist ein nahmetisch 2 wieder zum Stillstand zii bringen, die 
A^eigeinstrument 28 verbunden, an welchem die magnetische Kupplungl2 in Eingriff bringt, so daB 
Unwuchtgrofie abgelesen werden kann. nunmehr der Hilfsmotor 9 drehscbjiissig mit der 

Wenn die Unwucht nach Wmkellage und GrSfle 15 Welle 1 verbunden ist. Weiterhin wird ein weiteres 
bestnnmt 1st, wird der Hauptantriebsmotor 4 ab- Zeitrelais 36 eingeschaltet, das nach einer bestimmten 
geschaltet und der Hilfsmotor 9 iiber die magnetische zeidichen Verzogerung den Schalter 32 auf die 
Kupplung^l2 drehschhissig mit der Welle 1 ver- Klemme32i legt und den Hilfsmotor 9 einschaltet 
bunden. Der Schalter 32 wird auf den Kontakt32f> Der Hilfsmotor 9 dreht nun die Welle 1 und die 
umgelegt, so daB er . mit einer Schalteinrichtung 40 ao Scheibe 14 so lange, bis der Schleifer 16 auf die 
verbunden ist, welche eine Gasentladungsrohre ent- Liicke in dem Mantel der Scheibe 14 zii stehen 
halt und den Hilfsmotor 9 steuert. Der Hilfsmotor 9 komint. In diesem Augenblick erhalt die Schaltein- 
dreht nun langsam die Welle 1, bis die Scheibe 14 mit richtung 40 die voile Gleichspannung und- schaltet 
ihrer isoherten Lucke m die Winkelstellung des den Hilfsmotor 9 ab. Gleichzeitig wird der Schalter 
Schleifers 16 enigedreht 1st. a5 32 in seine urwirksame Mittelstellung gebracht 

Die nunmehr am Schleifer 16 auftretende Gleich- Die bisher beschriebene Ausfuhrungsform einer 
spannung wud ausgenutzt, urn den Hilfsmotor 9 iiber Auswuchtmaschine und eines Emdrehmechanismus 
die Schaltemnchtung 40 abzuschalten. Auf diese dient ledigiich der Erlauterung. Diese Teile gehoren 
Weise wird also der Reifen 26 m eine bestimmte jedoch nicht zur Erfindung 

WinkeUage eingedreht, welche zu der WinkeUage 30 Wie bereits eingangs erwahnt, sollen gemaB der 
seiner Unwucht in einer definierten Beziehung steht. Erfindung Kraftf ahrzeugreif en so gekennzeichnet wer- 
Da der gesamte Arbeitsablauf selbstmtig erfolgen den, daB ihre Unwucht winkelmaBig und groBen- 
soll, werden die versehiedenen Glieder von einer maBig festgelegt ist und daB ein entsprechendes Aus- 
Programmsteuerung eingeschaltet und wieder aus- sortieren der Reifen nach Guteklassen hinsichthch 
fffi^&^f Tl^tf^^r^ Dfe 35 d ^au^efundenen Unwucht ermoglieht wird. GemaB 
Pfeilem den Blocken des Blockschaltbfldes lassen er- der Erfindung ist nun eine Stempeleuirichtung 41 vor- 
kennen,. ob das entsprechende Ghed aus- oder ein- gesehen, welche iiber einen Relaissatz 42 von einem 
gC M ^ mT - n c ^ , Eliminationsglied 43 so betatigt wird, daB je nach der 

Nachdem em Reifen 26 auf den Aufnahmetisch 2 in; der Speichereinrichtung 27 gespeicherten Unwucht- 
gelegtvwurde, wud von dem die Vorrichtung be- 40 groflenmeflspannung eine bestimmte Stempelstellung 
dienenden Wuchter em Hauptschalter 30 betatigt. der Stempeleinrichtung 41 vorgewahlt wird und nach 
Dadurdr wird. zuerst eine nicht naher dargestellte Beendigung des Eindrehens des Kraftfahrzeugreifens 
pneumansche Spannvornchtung 31 fur den Reifen 26 26 ein einer bestimmten Grofle der Unwucht zugeord- 
ausgelosv d. h., auf den Aufnahmetisch 2 sind in be- neter Stempel in einer solchen Wmkellage an den 
kannter Weise Backen angeordnet, welche mittels « Reifen 26 angebracht wirdi daB die Unwucht nach 
J^edem an denlnnenrand des Reifens26 angedriickt GroBe und WinkeUage gekennzeichnet ist 
werden. Den Federn wirkt eine pneumatische Ein- Im einzelnen erfolgt dies in der Weise, daB die in 
ncntung entgegen Durch das Einlegen des Schalters der Speichereinrichtung 27 gespeicherte MeBspan- 
30 wird em Ventil der pneumatischen Einrichtung ! nung iiber eine Leitung 44 dem Ehminationsglied 43 
geotoet, so daB die Fedem ihre Backen nach auBen so zugefuhrt wird. ' 
trciben konnen. Gleichzeitig wird die Mkgnetkupplung Das Ehmmationsghed 43 enthalt eine Doppeltriode, 
12 und die Arretiereinnchtung 8 fur das Schwing- deren Gitter46 und 47 mit verschiedenem Potential 
lager 3 gelost Der Hauptantriebsmotor 4 wird an negativ vorgespannt sind. An Stelle der Doppeltriode 
spannung gelegt, so daB er mit dem Anlaufen be- 45 konnen selbstversrandUch auch zwei einzelne 
'*^Sr.» , . . . . _ . 55 trioden Verwendung finden. Die hohere negative 

weiterhin wird em Zeitrelais 34 eingeschaltet, das Gittervorspannung entspricht dabei der obereh Tble- 
nunmehr nach einer gewfesen zeitlichen Verzogerung, ranzgrenze der Unwucht. In den Anodenkreisen 48 
£ u n ^ hdem . de?r t Kraftfahrzeugreifen 26 eine SoU- und 49 der Doppeltriode 45 liegen die Erregerspulen 
Dretizanl err^icht hat^ den Hilfsmotor 20 und die des handelsubhchen Relaissatzes 42. Die Schaltsatze 
bpeicheremnchtung 27 emschaltet Die Gleichspan- 60 des Relaissatzes 42 schalten iiber Leitungeh 50 und 
SSSUS"*? r ¥ Einlegen des 51 die Stempeleinrichtung 41 beispielsweise in der 

ocbauers 32 auf den Kontakt 32a eingeschaltet, so Form, daB die Stempelsatze der Stempeleinrichtung 
dan der Schleifer 16 mit dem PhasenvergleichsgUed 41 mechanisch je nach der ermittelten Grofle der XJn- 
fr yerbmdung kommt Der Ring 15 wird nun, wie wucht blockiert werden. Der eigentliche Stempelvor- 
Descftneben, von dem Hilfsmotor 20 gedreht, bis die 6 5 gang wird dann nach dem Eindrehen des Kraftfahr- 
am bcmeiter 16 auftretenden SpannungsstoBe phasen- zeugreifens durch Betatigung eines Schaltschutzes 52 
gieicn sind nut der von dem Trigger 23 gelieferten ausgelost, welcher von der Schalteinrichtung 40 ge- 
Reehteckspannung und die Phasenvergleichseinrich- steuert wird. 
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* Im speziellen kann die Stempelcinrichtung 41 zwei 
Stempelstif te enthalten, welche punktf ormige Stempel- 
aufdriicke auf den Kraftfahrzeugreifen 26 liefern. 
Liegt die MeBspannung der Speichereinrichtung 27 in 
einem GroBenbereich, der einer ersten Giiteklasse des 5 
Kraftfahrzeugreifens 26 hinsichtlich der Unwucht- 
groBe entspricht, so werden die negativen Vorspan- 
nungen der Gitter 46 und 47 der Doppeltriode nicht 
♦ uberschritten. Dementsprechend wird keiner der 
Stempelstifte blockiert; der Kraftfahrzeugreifen 26 ep- io 
hah dementsprechend zwei Stempelpunkte. Liegt die 
GroBe der Unwucht in einem zweiten mittleren Tole- 
ranzbereich, wird die negative Vorspannung z. B. des 
Gitters 46 uberschritten und dementsprechend einer 
der Stempelstifte blockiert, Der Kraftfahrzeugreifen 15 
26,erh'alt nur einen einzigen Stempelpunkt. Uber- 
schreitet die GroBe der Unwucht den zulassigen Tole- 
ranzbereich, so daB die negativen Vorspannungen 
beider Gitter 46 und 47 uberschritten werden, so 
werden beide Stempel blockiert. Der Reifen 26 erhalt 20 
dementsprechend keinen Stempelpunkt. In diesem 
Fall kann nun von dem Relaissatz 42 ein weiteres 
Schaltschutz 53 eingeschaltet werden, durch welches 
ein weiteres Zeitrelais 37 blockiert wird. In den bei- 
den ersten Fallen schaltet also das Zeitrelais 37 nach as 
Ablauf einer gewissen Zeit, d. h. wenn die Markie- 
rung des Reifens26 beendet ist, die Pneumatik fur 
die Spannvorrichtung 31 wieder ein, so daB die 
Spannbacken desselben gegen die Federwirkung nach 
innen zuriickgedriickt werden und der Reifen 26 frei- 30 
gegeben wird. In dem zuletzt erwahnten Fall wird die 
Spannvrirrichtung 31 durch die Blockierung des Zeit- 
relais 37 nicht gelost, so daB der Reifen 26 nicht von 
dem Aufnahmetisch 2 abgenommen werden kann. An 
Stelle des Zeitrelais 37 kann auch das Schaltschutz 53 35 
von der Stempeleinrichtung 41 selbst gesteuert wer- 
den, indem die Stempel bei ihrer Zuriickfiihrung in 
die Ruhestellung einen nicht dargestellten Schalter 
betatigen, der mit dem Schaltschutz 53 verbunden 
ist. Fiir die Ldsung der pneumatischen Spannvorrich- 40 
tung 31 kanri dann ein gesonderter Schalter, beispiels- 
weise ein FuBschalter, vorgesehen sein. Der die Aus- 
wuchtmaschine bedienende Priifer wird auf diese 
Weise darauf hingewiesen, daB der Kraftfahrzeug- 
reifen 26 auszusortieren ist. 45 

An Stelle dieser Blockierung der Spannvorrichtung 
31. oder zus'atzlich zu dieser. Blockierung kann ein 
optisches Kontrollampensystem mit griinen und roteu 
Kontrollampen vorgesehen werden 3 so daB der Wuch- 
ter auf diese Weise angewiesen wird, den Kraftfahr- 50 
zeugreifen26 auszusortieren. Ebenso konnen akusti- 
sche Wamanlagen oder andere Hilfseinrichtungen, 
z. B. Reg^strierschreiber, eingeschaltet werden. Ebenso 
1st es moglich, selbsttatige HUfsvorrichtungen, welche 
den Reifen 26 von dem Auf nahmetisch 2 abnehmen, 55 
so zu steuern, daB die Reifen selbsttatig nach der 
GroBe der eitnittelten Unwucht sortiert werden. 

Die Stempeleinrichtung 41 kaiin in Abhangigkeit 
von dem Eliminationsgiied 43 und dem Relaissatz 42 
in verschiedenartigster Weise ausgebildet werdeii. Die 60 
beschriebene und dargestellte Ausfiihruhgsform ist im 
wesenthchen fiir Herstellerbetriebe von Kraftfahr- 
zeugreifen bestimmt. Es konnen in der Stempelein- 
richtung 41 an und fiir sich beliebig viele Stempel- 
satze verwendet werden, wobei dann das Elimina- 65 
tionsglied 43 entsprechend viele Trioden oder andere 
Schaltvorrichtungen, wie spannungenabhangige Relais 
od. d^., enthalt Ebenso kann die Stempeleinrichtung 
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41 ein Stempelrad enthalten, das je nach der ermittel- 
ten UnwuchtgroBe in eine bestimmte Winkelsteliimg 
gedreht wird, so daB eine feiner abgestuf te Kennzeich- 
nung des Priiflings hinsichtlich der ermittelten GroBe 
der Unwucht ermogjicht wird. 

PATENTANSPRtJCHE: 

1. Auswuchtmaschine, bei der ein zu priifender 
Rotor, beispielsweise ein Kraftfahrzeugreifen, an 
einer querverschiebbar oder pendelnd gelagerten 
Welle befestigt wird urid bei der die bei der 
Drehung des Rotors auftretenden mechanischen 
Schwingungen von einem entsprechenden Geber- 
system in elektrische Schwingungen umgesetzt 
werden, die einerseits auf ein Anzeigegerat oder 
eine Einrichtung zur Feststellimg und Speiche- 
rung der GroBe der Unwucht des Rotors wirken 
und die andererseits in einem Phasenvergleichs- 
glied mit einer hinsichthch ihrer Phase von dem 
Drehwinkel der Welle abhangigen Ver^leichsim- 
pulsfolge oder Vergjeichswellenfdrm zur Bestim- 
mung der Winkellage der Unwucht gemischt wird 
und bei der die Winkellage voizugsweise durch 
entsprechende Verdrehxmg des Stators der iEr- 
zeugungseinrichtung der Vergtachsimpulsfolge 
oder durch die ortliche Stellung eines zwischen die 
Erzeugungseinrichtung der Vergleichsimpulsf olge 
und die Welle eingeschalteten Getriebeteiles er- 
mittelt und f estgehalten wird und bei der nach 
Beendigung des MeBvorganges der Rotor in Ab- 
hangigkeit von der ermittelten und gespeicherten 
Winkellage der Unwucht in eine bestimmte Win- 
kellage relativ zu einem stationaren Piinkt einge- 
dreht wird, gekennzeichnet durch eine in der Nalie 
des Rotors (26) angeofdnete Markierungseinrich- 
tung(41), die von der Speichereinrichtung (27) 
fiir die GroBe der Unwucht in Abhangj^keit von 
einer Zeitrelaisschaltung so gesteuert wird, daB 
sie nach dem abschlieBenden Eihdrehen des Ro- 
tors (26) auf diesem eine bestimmte Markierung 
an einer bestimmten Stelle desselben je nach der 
ermittelten Lage der Unwucht apbringt, voraus- 
gesetzt, daB die GroBe der Unwucht in einert be- 
stimmten Toleranzbereich fallt, wahrend in wenig- 
stens einem anderen GroBenbereich der Unwucht 
eine andere Markierung oder gar keine Markie- 
rung angebracht wird. 

2. Auswuchtmaschine nach Anspruch 1, da- 
durch gekerinzeichriet, daB die Abnahmeeinrich- 
tung (31) des Rotors (26) gesperrt wird, wenn die 
GroBe der Unwucht einen bestimmten Toleranz- 
bereich iiberschreitet. 

3. Auswuchtmaschine nach Anspriichen 1 und 2, 
dadurch gekennzeichnet, daB die gespeicherte 
Anzeigespannung der GroBe der Unwucht iiber 
eine Leitung (44) einem Eliminationsgiied (43) zu- 
gefiihrt wird, das auf elektronischem Weg die 
Giiteklasse des Rotors (26) ermittelt und iiber 
einen Relaissatz (42) die Markierungseiiuichtung 
(41) je iiach der ermittelten Giiteklasse in eine 
Vorwahlstellung bringt 

4. Auswuchtmaschine nach Anspruch 1 oder 
einem der f olgenden, dadurch gekennzeichnet, daB 
die Markierungseinrichtung (41) als Stempelein- 
richtung ausgebildet ist 

5. Auswuchtmaschine nach Anspruch 1 oder 
einem der folgenden, dadurch gekennzeichnet, 
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daB das Eliminationsglied (43) die Markiemng 
des Rottfrs (26) nur in einem bestimmten Tole- 
ranzbereich bewirkt, wahrend es aufierhalb dieses 
Tokranzbereiches eine" selbsttatige oder halb- 
selbsttatige Einrichtung zum Aussortieren der 5 
fehlerfiaften Rotore(26) in Gang setzt oder die 
Abnahmeeinrichtung (31) fur den Rotor (26) 
spent 

6. Auswuchtmaschine nach Anspriichen 1 bis 4, 
dadurch gekennzeichnet, daB das Eliminations- io 
glied (43) zwei Elektronenrohren enthalt, deren 
Gitter (46, 47) mit verschieden hohem Potential 
negativ vorgespannt sind, wobei die der Grofie der 
Unwucht zugeordnete MeBspannung auf die Git- 
ter (46, 47) der Elektronenrohren aufgeschaltet 15 
ist, und daB die Markierungseinrichtiing (41) zwei 
Stempel enthalt, die je iiber einen in dem Anoden- 
kreis je einer Elektronenrohre liegenden Relais- 
satz (42) so gesteuert werden, daB die Stempel je 
nach der angelegten Gittervorspannung vorzugs- 20 
weise magnetisch blockiert werden, wenn die der 
GroBe der Unwucht zugeordnete Spannung be- 
stimmte Toleranzbereiche uberschreitet, so daB 
also beispielsweise- die Rotore einer ersten Giite- 
klasse mit zwei Markierungspunkten und die Ro- 35 
tore einer zweiten Giiteklasse mit einem Markie- 
rungspunkt veisehen werden, wahrend die Aus- 
schuBrotore ungekennzeichnet bleiben, 

7. Auswuchtmaschine nach Anspruch 1 oder 
einem derfolgenden, dadurch gekennzeichnet, daB 30 



die vorzugsweise pneumatisch ausgebildete Spann- 
einrichtung (31) fiir den Rotor (26) selbsttatig 
freigegeben wird, wenn der gepriifte Rotor (26) 
hinsichtlich seiner Unwucht innerhalb eines zu- 
lassigen Toleranzbereiches liegt und als solcher 
von derMarkierungseinrichtung(41) gekennzeidi- 
net wurde, indem die in Ruhestellung zuriickge- 
fiihrte Markierungseinrichtung (41), beispiels- 
weise die Stempel, einen Schaltimpuls auf ein 
Schaltschutz (53) geben, mittels dessen die auto- 
matische Spanneinrichtung (31) gelost wird, so 
daB der gepriifte Rotor (26) ohne manuelleSchalt- 
mafinahmen von seinem Aufnahmetisch (2) ab- 
genommen werden kann. 

8. Auswuchtmaschine nach Anspriichen 1 und 6, 
dadurch gekennzeichnet, daB AusschuBrotore, die 
keine Kennzeichnung erhalten, f estgespannt blei- 
ben, so daB der die Auswuchtmaschine betatigende 
Wuchter (31) die Spannvorrichtung mit Hilfe 
eines besonderen Schalters, beispielsweise eines 
FuBschalters, auslosen muB, urn den AusschuB- 
rotor(26) von dem Aufnahmetisch (2) entfernen 
zu konnen. 

In Betracht gezogene Druckschriften: 
KEZ^Fachblatt, Jg. 4, H. 11 (1950), S. 326. 

In Betracht gezogene altere Patenter 
Deutsche Patente Nr. 1020 814, 1066375, 
1071373. 
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